Informations de base

2004/0243(AVC)

AVC - Procédure d'avis conforme (historique)

Industrie automobile: homologation de véhicules concernant la
protection des occupants en cas de collision, réglements 94 et 95 CEE
/Nations Unies

Subject

3.20.06 Réglementation des transports, sécurité routiére, controle
technique, permis

3.40.03 Industrie automobile, cycle et motocycle, véhicules utilitaires et
agricoles

Procédure terminée

Evénements clés

Date Evénement Référence Résumé
COM(2004)0672

15/10/2004 Publication de la proposition législative initiale .

17/01/2005 Vote en commission Résumé

19/05/2005 Publication de la proposition législative 07590/2005 Résumé

20/06/2005 Débat au Conseil Résumé

23/06/2005 Annonce en pléniére de la saisine de la commission

27/06/2005 Dépét du rapport de la commission, 1ére lecture/lecture unique AB6-0218/2005

06/07/2005 Décision du Parlement T6-0273/2005 Résumé

06/07/2005 Résultat du vote au parlement L‘L|

18/07/2005 Adoption de I'acte par le Conseil suite a la consultation du Parlement

18/07/2005 Fin de la procédure au Parlement

22/08/2005 Publication de I'acte final au Journal officiel



https://eur-lex.europa.eu/smartapi/cgi/sga_doc?smartapi!celexplus!prod!DocNumber&lg=FR&type_doc=COMfinal&an_doc=2004&nu_doc=672
https://www.europarl.europa.eu/doceo/document/A-6-2005-0218_FR.html
http://www.europarl.europa.eu/registre/docs_autres_institutions/commission_europeenne/com/2004/0672/COM_COM(2004)0672_FR.pdf
https://oeil.europarl.europa.eu/oeil/fr/document-summary?id=886870
https://www.consilium.europa.eu/FR/documents/public-register/public-register-search/?DocumentNumber=7590%2F05&DocumentTypes=LEGISLATIVE+ACTS+AND+OTHER+INSTRUMENTS
https://oeil.europarl.europa.eu/oeil/fr/document-summary?id=906575
https://oeil.europarl.europa.eu/oeil/fr/document-summary?id=906710
https://www.europarl.europa.eu/doceo/document/TA-6-2005-0273_FR.html
https://oeil.europarl.europa.eu/oeil/fr/document-summary?id=908397
https://www.europarl.europa.eu/doceo/document/PV-6-2005-07-06-VOT_FR.html?item=1

